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Abstract of FR 2614230 (A1) 

It includes a tool-holding body 8, fitted to a remote 
manipulator arm and including a cylindrical orifice 
and a bore 14, coaxial with this orifice and of larger 
diameter, a longitudinal groove 18 being provided in 
the cylindrical orifice for a stud 54 for locking the 
gripping shank 52 and a locking piston 28 mounted 
in the bore 14, an elastic means 34 stressing this 
piston towards the orifice. This piston 28 includes 
an internal bore 28a for receiving the gripping shank 
52 and at least one locking channel 32 which is 
angularly offset with respect to the groove 18 so as 
to receive the said locking stud 54. 
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) Porte-outil pour un appareil de manipulation tel qu'un telemanipulateur articule, 



(57) II comporte un corps porte-outil 8, adapts sur un bras de 
telemanipulateur et comportant un orifice cylindrique et un 
alesage 14, coaxial a cet orifice et de plus grand diametre. une . 
rainure longitudinale 18 etant prevue dans I'orifice cylindrique 
pour un ergot de verrouillage 54 de la queue de prehension 52 
et un piston de verrouillage 28 monte dans I'alesage 14 un 
moyen elastique 34 sollicitant ce piston vers I'orifice. Ce pis- 
ton 28 comporte un alesage interne 28a pour recevoir la queue 
f- de prehension 52 et au moins une gorge de verrouillage 32 
^ decalee angulalrement par rapport a la rainure 18 pour recevoir 
" iedit ergot de verrouillage 54. 
I 
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PORTE-OUTIL POUR UN APPAREIL DE MANIPULATION TEL QU'UN 
TELEMANIPULATEUR ARTICULE 

DESCRIPTION 

5 La presente invention concerne un porte-outil pour un 

appareil de manipulation tel qu'un telemanipulateur articule. 

Les telemanipulateurs sont des appareils qui permettent 
la manipulation a distance de produits dangereux, notamment 
radioactifs, contenus dans une enceinte etanche. lis comprennent 

10 un bras articule traversant une paroi de I'enceinte, dont une 
extremite disposee a L'exterieur de I'enceinte est munie d'un 
dispositif de commande et dont I'autre extremite, situee a 
I'interieur de I'enceinte, permet d'y effectuer des manipulations. 

L'extremite du bras articule est terminee par une pince 

15 dont I'ouverture et la fermeture sont commandees depuis 
l'exterieur de I'enceinte. Cette pince permet de saisir des objets 
se trouvant a I'interieur de I'enceinte, de les deplacer, et d'une 
maniere generate d'effectuer un grand nombre d'operations. 
Toutefois, certaines operations ne peuvent pas Stre effectuees 

20 directement au moyen de la pince, mais doivent etre effectuees par 
I' intermediate d'un outil tel qu'une cle, un tournevis, etc. Par 
exemple, lorsque I'on souhaite devisser une vis, on saisit un 
tournevis dont le manche a ete speci element adapte pour comporter 
deux faces planes pouvant etre saisies par la pince. Ce tournevis 

25 est dispose dans I'ennceinte a I'interieur d'un rStelier contenant 
divers outils. Pour devisser la vis, on vient chercher le 
tournevis a I'aide de la pince puis on devisse ta vis par rotation 
du poignet de telemanipulateur en exercant en permanence une 
traction sur le cSble de commande de la pince afin de la maintenir 

30 serree. 

Cette maniere d'operer presente plusieurs inconvenients. 
Tout d'abord, le tournevis n'est pas maintenu fermement dans la 
pince du telemanipulateur. II peut tourner en depit de I'effort de 
serrage exerce. En outre, ceci necessite d'exercer en permanence 
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uhe traction relativement importante sur le cSble qui commande 
I'ouverture et la fermeture de la pince. Par suite de cette 
traction, les articulations du manipulateur supportent des 
contraintes pendant toute I'operation de devissage de la vis de 

5 telle sorte que. leur fonctionnement devient dur et necessite des 
ef -forts importants. En outre, I'outil presente un porte-a-faux 
important etant donne que ce porte-a-faux correspond a la longueur 
de I'outil lui-mgme augmente de la longueur de la pince par 
rapport a I'articulation du poignet. Du fait de ce porte-a-faux, 

10 les efforts sur I'articulation du poignet du manipuLeteur sont 
done importants. 

. La presente invention a precisement pour objet un porte- 
outil, notamment pour un manipulateur articule, du type decrit ci- 
dessus, qui permet de remedier aux inconvenients enumeres 

15 . precedemment. 

Ce porte-outil doit permettre de maintenir fermement un 
outi I, et ceci sans qu'une traction soit exercee en permanence sur 
le cSble d'ouverture et de fermeture de la pince. 

En outre, le porte-a-faux de I'outil par rapport a I'axe 

20 d'articulation du poignet doit §tre relativement peu important. En 
particulier, il doit Stre plus faible que le porte-a-faux 
correspondant a la longueur de I'outil augmentee de celle de la 
pince. 

Enfin, ce porte-outil doit 6tre de conception simple et 
25 robuste d'un point de vue mecanique. 

A cet effet, I' invention concerne un porte-outil 
comportant : 

- un corps porte-outil destine a Stre adapte sur un appareil de 
manipulation tel qu'un bras de tel£manipulateur, ledit corps de 

30 porte-outil comportant un orifice cylindrique pour 

I'introduction d'une queue de prehension d'un embout solidaire 
d'un outi I, et un alesage coaxial a cet orifice et de plus grand 
diametre, au moins une rainure longitudinale etant prevue dans 
ledit orifice cylindrique d'introduction de la queue de 

35 prehension pour le passage d'un ergot de verrouillage faisant 
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partie de La queue de prehension, et un piston de verroui I lage 
monte coulissant dans L'alesage de plus grand diametre, un moyen 
elastique sollicitant ledit piston de verroui Uage vers ledit 
orifice d' introduction de La queue de prehension, ce piston 
5 comportant un alesage interne pour recevoir la queue de 

prehension et au tnoins une gorge de verroui Uage decalee 
angulairement par rapport a la rainure longitudinale du corps 
pour recevoir au moins ledit ergot de verroui L Lage, 

- des moyens pour bloquer en rotation Le piston par rapport au 
10 corps du porte-outi I, 

- un moyen pour deplacer le piston de verroui Uage a I'encontre 
des moyens elastiques. 

Le porte-outi I destine a Stre adapte sur L'appareil de 
manipulation tel que le bras de telemanipulateur presente une 

15 longueur relativement peu importante et en tout cas inferieure a 
ceLle de la pince. Ainsi, lorsque I'outil est insere dans ce 
porte-outi L, La Longueur des deux pieces est inferieure a celle de 
la pince augmentee de celle du porte-outi L. En consequence, le 
porte-a-faux de L'ensemble par rapport a L'axe d'articulation du 

20 poignet de telemanipulateur est diminue. 

L'outil destine a Stre monte sur ce porte-outi L comporte 
une queue de prehension sur laquelle un et de preference deux 
ergots radiaux sont fixes. II comporte egalement une surface de 
butee, constitute par exemple par deux encoches paralleles, 

25 destinee a Stre engagee dans un rStelier pour arreter en 
translation La queue de prehension. 

II va de soi que la queue de prehension peut Stre 
adaptee sur un outil quelconque tel qu'un tournevis, une cle pour 
ecrous a six pans creux, une cle plate, une cLe dynamometrique, 

30 etc... II peut Stre egalement adapte sur un outil fabrique 
specialement. II suffit que cet outil soit pourvu d'une queue de 
prehension du type defini ci-dessus et pouvant s'adapter dans le 
porte-outi U 

II va de soi egalement que le porte-outil de L'invention 
35 peut Stre adapte sur un appareil autre qu'un bras de 



A 



2614230 



telemanipulateur. II peut 6tre adapts sur tout appareil de 
manipulation quelconque sur Lequet on desire adapter un porte- 
outil permettant de monter et de demonter rapidement un outiL de 
maniere sOre a L'aide d'un mecanisme robuste et fiable. 

Lorsque te porte-outil de V invention est utilise avec 
un telemanipulateur articule, il est de preference adapte sur ce 
manipulateur. par I'intermediaire d'un raccord monte" sur I'embout 
du manipulateur, ce raccord de manipulateur itant engage dans un 
raccord faisant partie du porte-outil, le raccord de manipulateur 
comportant un corps et un axe mobile monte coulissant dans ce 
corps tout en etant immobilise en rotation par rapport a ce corps, 
la jonction entre le corps du raccord de porte-outil et le corps 
du raccord de manipulateur et entre le piston du raccord de porte- 
outil et I'axe mobile du raccord de manipulateur etant realisee 
par un systeme de verrouillage a baionnette qui permet d'effectuer 
la connexion et/ou la d4connexion a distance du raccord de porte- 
outil et du raccord de manipulateur par poussee axiale du raccord 
de manipulateur sur le raccord de porte-outil puis par rotation du 
raccord de manipulateur autour de son axe, des pieds manages 
radialement sur le corps du raccord de manipulateur venant alors 
s'engager dans des baionnettes du raccord de porte-outil et etant 
automat iquement verrouilles dans celles-ci au moyen d'une bague 
montee coulissante sur le raccord de porte-outil. 

Un raccord de ce type est decrit en particulier dans la 
demande europeenne EP-A-0 015 185. 

GrSce a cette disposition, on peut monter, a I'extremite 
du raccord de telemanipulateur, soit une pince de manipulation du 
type decrit au debut de la presente demande, soit le corps de 
porte-outil sur lequel un outil choisi pourra Itre monte. II sera 
ainsi possible de passer rapidement de la pince au porte-outil et 
reciproquement, la pince et/ou le corps de porte-outil etant 
stockes dans un rStelier lorsqu'ils ne sont pas utilises. 

Comme expliqu# dans la demande europeenne mention'nee ci- 
dessus, ce rStelier permet d'effectuer rapidement la connexion et 
la deconnexion a distance du raccord de porte-outil et/ou du 
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raccord de pince sur le raccord de teiemanipulateur par une 
poussee axiaLe du raccord de teiemanipulateur puis par une 
rotation de ce raccord autour de son axe. 

Enfin, comme explique egalement dans la demande 

5 europeenne mentionnee ci-dessus, il est possible d'intercaler 
entre le raccord de teiemanipulateur et le raccord de pince et/ou 
le raccord de porte-outil, un raccord intermedial re appele raccord 
etanche. Un soufflet de caoutchouc, encore appeie booting, est 
monte de maniere etanche sur la peripheric exterieure de ce 

1Q raccord. Une membrane etanche disposee a I'interieur du raccord 
etanche permet d'isoler la partie interieure du booting, dans 
laquelle se trouve le bras de teiemanipulateur, de la partie 
exterieure au booting qui est exposed a I'atmosphere radioactive 
de I'enceinte. 

15 Toutefois, comme on I'explique dans la demande de brevet 

francais n°8 417 740 du 21 novembre 1984 pour "Raccord a 
baionnette de teiemanipulateur comportant une securite contre un 
deverroui llage accidentel", il peut arriver que le raccord de 
pince se desaccouple du raccord etanche de maniere accidentelle. 

20 Afin d'eviter cet inconvenient, la demande francaise 

citee ci-dessus decrit un element d'arret ou de butee qui interdit 
a la bague de verroui llage du raccord etanche de coulisser jusqu'a 
la position de deverroui llage de ce raccord. Il va de soi que le 
raccord de porte-outil de I'invention peut comporter un tel 

25 element d'arrSt constituant une securite contre le 
desaccouplement. II peut ainsi Stre utilise sans risque avec un 
raccord etanche du type decrit ci-dessus. 

D'autres caracteristiques et avantages de I'invention 
apparaftront encore a la lecture de la description qui suit d'un 

3 q exemple de realisation donne a titre illustratif mais nullement 
limitatif en reference aux figures annexees sur lesquelles : 

- la figure 1 est une vue longitudinale en coupe d'un 
porte-outil conforme a I'invention adapte sur un appareil de 
manipulation d'un type quelconque, la demi-vue de gauche 

35 representant ce porte-outil avec le cSble de traction relSche, la 



6 



2614230 



demi-vue de droite repr£sentant le cSbLe de traction tendu, 

- La figure 2 est une vue longitudinale, partiel lement 
en coupe, d'un raccord de porte-outil conforme a l' invention 
comportant un raccord permettant de le monter sur un raccord de 
bras de telemanipulateur, avec interposition 6ventuelle d'un 
raccord 6tanche, 

- la figure 3 est une vue exterieure d'un raccord de 
porte-outil conforme a ^invention sentblable a celui de la figure 
2 represente a plus petite *chelle, avec I'extr^tnite du bras de 
tnanipulateur representee en traits mixtes, ainsi qu'un rStelier 
pour la connexion et la deconnexion de I'outil porte-outil, 

- la figure 4 est une vue en coupe selon la ligne IV-IV 
de la figure 1 ou de la figure 2 montrant la forme de I'ouverture 
d'introduction de la queue de prehension de I'outil, 

- la figure 5 est une vue en coupe selon la ligne V-V de 
la figure 1 ou de la figure 2 representant une vue en bout du 
piston de verroui llage, 

- la figure 6 est une vue d'un outil termine par un 
embout de prehension permettant de le monter sur un porte-outil 
conforme a I 'invention, 

- la figure 7 est une vue exterieure d'un embout pouvant 
Stre adapte sur un outil quelconque. 

On a represente sur la figure 1 une vue longitudinale en 
coupe d'un porte-outil 2 conforme a I 'invention dans lequel est 
engage un embout 4 d'un outil represent^ partiellement, le porte- 
outil etant lui-meme fixe' sur un appareil de manipulation ou sur 
une machine 6. 

Le porte-outil 2 comporte un corps de porte-outil 8 
monte sur I'appareil 6 par I'intermediaire d'une partie 
cylindrique 10 terminee par une partie filetee sur laquelle sont 
visses un $crou et un contre-ecrou 12. Un alesage 14 est pr£vu 
dans la partie inferieure tronconique du corps de porte-outil 2. 
L'alesage 14 communique avec la partie exterieure du corps de 
porte-outil par une ouverture presentant, vue en bout, comme 
illustre sur la figure 4, une forme circulaire 16 dans laquelle 
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sont m£nag6es deux rainures 18 diametralement opposes. La parol 
qui termine I'alesage 14 est d^signde par La r£fe>ence 15. Du c6t4 
oppose" a la parol 15 comportant I'ouverture 16, l'al6sage 14 se 
prolonge par un aUsage de plus grand diametre 20 dans lequel est 
montee une bague 22. Deux goupilles 24 diametralement opposes 
sont months dans des trous ra'diaux traversant la bague 22. Les 
deux goupilles 24 sont maintenues exterieurement par un collier 
26. Le collier 26 est lui-mSme bloque" entre un 6paulement du corps 
de porte-outil 8 et I'appareil 6. 

Un piston de verrouillage 28 est monte" coulissant a 
l'inte>ieur de l'al£sage 14. A son extr^mite" situ6e vers 
I'ouverture cylindrique 16, le piston 28 comporte deux gorges 
radiales 32 visibles sur la figure 1. Sur La demi-vue de gauche, 
le piston 28 a ete repr^sente applique contre la paroi 15 et sur 
la demi-vue de droite, le piston de verrouillage 28 a 6te 
repr^sente" d^colle" de cette surface par une traction exercie selon 
la fleche 72 par un moyen quelconque tel qu'une gSchette, sur la 
vis 36 visse> dans le piston 28. Les gorges 32 sont 6galement 
visibles sur la figure 5 qui reprisente une vue en bout selon la 
ligne V-V de la figure 1 ou de la figure 2 d'un porte-outil 
conforme a I'invention. II existe un decalage angulaire, par 
exemple 90°, comme on peut I'appr^cier sur la figure 1 et plus 
nettement sur les figures 4 et 5, entre les rainures 18 du corps 8 
et les gorges 32 pratiquSes en bout du piston de verrouillage. Le 
piston de verrouillage 28 comporte encore deux rainures 40 
diametralement opposes par rapport a I'axe longitudinal du piston 
28. Les goupilles 24 sont engagees dans les rainures 40 et 
emp§chent le piston 28 de tourner par rapport au corps 8 de porte- 
outil. 

Enfin, le piston 28 comporte un al£sage 28a, ouvrant 
vers I'ouverture 16, et destine" a recevoir un embout de fixation 
de I'outil. 

On a repr6sente" sur la figure 7 un embout 4 destine" a 
§tre fixe" a un outii quelconque que I'on d6sire utiliser a I'aide 
du porte-outil de I'invention. L'embout 4 comporte une queue de 
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prehension 52 terminee par une partie conique destinee a faci liter 
son introduction dans Le porte-outil 8. La queue 52 comporte deux 
ergots 54 diametra lenient opposes. L'embout 4 comporte egalement 
deux encoches 56 qui constituent des surfaces de butee destinees a 

5 permettre la connexion et la deconnexion de l'embout dans le corps 
de porte-outil. 

On a represents sur la -figure 6 un embout 4 identique a 
l'embout de la figure 7, auquel est fixe un outil - une cle pour 
ecrou a six pans creux dans I'exemple decrit - 58. Toutefois, il 

10 va de soi que I'on pourrait fixer un autre outil a l'embout 4, 
comme par exemple un tournevis (voir figure 3), une cle 
dynamometrique (non representee), une perceuse, etc... 

La connexion d'un outil, par exemple la cU 58 ou le 
tournevis 60, comportant a une extr^mite un embout 4 tel que celui 

15 de la figure 7 sur le corps de porte-outil 8 du porte-outil 
represente sur la figure 1 s'effectue de la maniere suivante : 

Tout d'abord, les differents outils que I'on desire 
uti User sont months sur un rltelier schematise en traits mixtes 
sur la figure 3 et qui comporte un logement 62 dont I'ecartement 

20 correspond a celui des encoches 56. Pour effectuer la connexion de 
l'embout, on approche le corps 8, par exemple manuel lenient, de 
maniere a insurer la queue de prehension 52 dans le trou 
cylindrique 16, avec une orientation angulaire telle que les 
ergots 54 de la queue de prehension 52 se presentent en regard des 

25 rainures 18 de maniere a traverser la paroi 15. Par suite du 
decalage angulaire de 90° entre les rainures 18 du corps et les 
gorges 32, les ergots 54 de la queue de prehension 52 ne peuvent 
penetrer directement dans les gorges 32. Par suite, lorsque I'on 
appuie encore sur l'embout 4 pour le faire penetrer davantage dans 

3 q le corps 8, les ergots 54 prennent appui sur I'extremite du piston 
de verrouillage 28, ce qui a pour effet de faire passer ce piston 
de sa position representee sur la demi-vue de gauche (figure 1) a 
sa position soulevee (demi-vue de droite) en comprimant le ressort 
heiicoidal de rappel 34 dispose autour du piston de verrouillage 

35 28. Ainsi, lorsque l'embout 4 est ins6re dans le corps 8, les 
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ergots 54 soulevent d'abord Le piston 28 puis, par un mouvement de 
rotation dans un sens ou dans l' autre, ces ergots 5A viennent en 
regard des gorges 32. Le piston de verroui llage revient alors dans 
la position representee sur La demi-vue de gauche (figure 1) sous 

5 (.'action du ressort de rappel 34 en emprisonnant les deux ergots 
24. l'embout 4 est alors totalement immobilisd par rapport au 
corps 8. En effet, il ne peut plus tourner par rapport a ce corps 
etant donne que les ergots 54 sont engages dans Les gorges 32 du 
piston 28 qui est lui-m6me immobilise en rotation par rapport au 

10 corps 8 par les deux goupilles 24. En outre, la paroi 15 empSche 
les ergots 54 de sortir du corps 8. Par ailleurs, I'embout 4 
comporte un epaulement 70 qui l'emp§che de s'engager davantage a 
I'interieur du corps 8. Ainsi, I'embout 4 est maintenu aussi bien 
en rotation qu'en translation axiale par rapport au corps 8. En 

15 consequence, L'outil 58 ou 60 par exemple, fixe a I'embout 4, est 
maintenu rigidement par rapport au corps 8. L'embout 4 est alors 
extrait du rStelier 64 pour pouvoir Stre utilise avec L'appareil 
6. 

Apres utilisation de l'outil, la deconnexion de I'embout 

20 4 s'effectue, de maniere inverse, en venant replacer les gorges 56 
dans le logement 62 du ratelier 64. On exerce alors une traction 
par tout moyen quelconque, par exemple une gSchette reliee a un 
cable ou une chaine, schematise par des traits mixtes 72 relie a 
la t€te de la vis 36 elle-meme vissee dans le piston 26. Cette 

25 traction a pour effet de soulever Le piston comme represents sur 
La demi-vue de droite de La figure 1 et de degager les gorges 32 
des ergots 54. L'embout 4 peut alors tourner librement par rapport 
au corps 8. Plus precisement, I'embout 4 etant immobilise en 
rotation dans le rStelier 64 par Les encoches paralleles 56, on 

30 fait pi voter Le corps 8 de maniere a produire un mouvement de 
rotation reLative de 90° qui amenera les encoches 54 en regard des 
rainures 18 du corps 8, ce qui permettra d'extraire I'embout par 
une traction axiale exerc^e sur le corps 8. Cette operation etant 
effectuee, on peut relScher la traction sur le piston de 

35 verrouillage 28 qui reprend alors sa position de repos. 
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On a represente sur la figure 2 le cas prefe>e d'un 
porte-outil conforme a la presente invention identique au porte- 
outil de la figure 1, mais destine a §tre monte de roaniere 
amovible a I'extremite du bras d'un telemanipulateur articuie qui 
a ete schematise par le trait mixte 80 sur la figure 3. Comme 

decrit dans la demande de brevet europfenne EP-A- et dans la 

demande de brevet francaise n°8 417 740 du 21 novembre 1984, on 
connait des raccords de telemanipulateur montes a I'extremite d'un 
embout qui pivote autour d'un axe geometrique par rapport au bras 
articuie 80. Dans ces dispositifs, le raccord se compose de trois 
parties, a s.avoir un raccord de telemanipulateur, un raccord 
etanche emboite coaxialement sur le raccord de telemanipulateur, 
et enfin un raccord de pince solidaire d'une pince est embolte 
coaxialement sur le raccord etanche. De maniere similaire, le 
corps du porte-outil 8 de I 'invention peut etre monte a 
I'extremite d'un bras de telemanipulateur. 80 (voir figure 3), par 
l' intermediate d'un embout de telemanipulateur 100, qui pivote 
par rapport au bras articuie 80 autour d'un axe geometrique 102. 
Le raccord se compose d'un raccord de telemanipulateur 104, d'un 
raccord etanche 106, embofte coaxialement sur le raccord de 
telemanipulateur et sur lequel est monte un soufflet d'etancheite 
103, et d'un raccord de porte-outil, solidaire du corps de porte- 
outil 8, et embolte coaxialement sur le raccord etanche 106. 

Le raccord de porte-outil permet d'effectuer la 
connexion ou la deconnexion a distance du porte-outil sur le 
raccord etanche ou eventuellement directement sur le raccord de 
telemanipulateur lorsque le raccord etanche n'est pas utilise. 
Etant donne qu'une description d'un tel raccord figure deja dans 
les demandes mentionn6es precedemment, el le ne sera pas reprise 
ici en detail. Le raccord de telemanipulateur 104 se compose d'un 
corps 126 et d'un axe 118 ; le raccord etanche se compose d'un 
corps 128 et d'un axe 120. Le raccord de telemanipulateur comporte. 
des pieds 130 qui viennent s'engager soit dans une ba^onnette du 
raccord etanche, soit directement dans une ba'onnette 134 du 
raccord de porte-outil. 
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On peut prevoir dans le raccord de porte-outi I 108, de 
manure similaire au raccord a baionnette decrit dans La demande 
francaise n° 8 417 740, un eUment d'arr§t ou de butee (e) qui 
interdit a la bague de verrouilLage 110 du raccord etanche 106 de 
coulisser jusqu'a ta position de deverroui llage de La bague de 
verrouilLage 112 du raccord de porte-outi L. Dans I'exemple de 
realisation decrit, cet element d'arrSt est constitu# par une 
entretoise (e) disposee dans une rainure prevue dans le corps 8 du 
raccord de porte-outi I ou dans La bague de verrouilLage 
couLissante 112 de ce raccord 108. La Longueur de I'element 
formant entretoise (e) est telle que la bague couLissante 112 ne 
peut Stre deplacee axialement par La poussee de La bague 110 en 
direction de I'embout 4 parce que cette bague 112 vient en butee 
contre I'entretoise (e), comme on peut L'apprecier sur la figure 
2. En revanche, la bague 108 peut coulisser librement Lorsqu'elle 
est engagee dans le rStelier de connexion et de deconnexion deja 
decrit dans la demande pr£cedente, par L'intermddiaire des mepLats 
114. 

Dans L'application a un bras articule de 
telemanipulateur qui vient d'§tre decrite, La traction necessaire 
a la deconnexion de I'embout 4 qui doit §tre exercee sur le piston 
de verrouilLage 28 est.obtenue par L' intermedial' re du cSble de 
telemanipulateur. Le cSble (ou la cha'ine) 116 du telemanipulateur 
est fixe a I'axe 118 du raccord de telemanipulateur, dont 
L'extremite elle-m§me est engagee dans L'axe 120 du raccord 
etanche 106 par l' intermediate d'une liaison a baionnette 122. De 
maniere identique, L'extremite anterieure de I'axe 120 du raccord 
etanche 106 est engagee dans le piston de verrouilLage 28 par une 
liaison a baTonnette 124 identique a la liaison 122. Ainsi, 
Lorsqu'une traction est exercee sur La cha'ine de telemanipulateur 
116, elle est communiquee, par L'intermediaire des axes 118 et 
120, au piston de verrouilLage 28 qui se souleve pour occuper La 
position representee sur la demi-vue de droite de la figure 2. 
Dans cette position, comme on I'a decrit prec^demment, les ergots 
54 de I'embout peuvent pivoter librement en rotation par rapport 
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aux gorges 32 formees a I'extremite du piston de verrouillage 28. 
Plus precisement, I'embout A etant ■immobilise en rotation dans son 
rltelier de maintien, on effectue une rotation du corps de porte- 
outil 8 a L'aide du bras articule de teLemanipulateur qui est 

5 prevu pour effectuer un tel mouvement. 

A la lumiere de la description qui precede, on remarque 
que la connexion de I'embout A sur le corps de porte-outil 8 est 
effectuee sans qu'aucune traction soit exercee sur le cSble de 
telemanipulateur 116. Pour ce qui concerne la deconnexion de 

10 I'embout/ il suffit d'exercer une traction 116 pour degager les 
ergots 54. Apres cela, la traction sur le clble 116 peut Stre 
relSchee. Pendant toute I'uti lisation de I'outil, le cSble de 
telemanipulateur 116 est relSche, le piston de verrouillage etant 
aLors maintenu seulement par le ressort de rappel helicoidal 3A. 

15 Cette caracteristique du porte-outil de I'invention constitue un 
avantage parce que, le cSble etant relSche, le telemanipulateur ne 
fatigue pas et ses articulations fonctionnent sous une charge qui 
n'est pas augmentee inutilement, contrai rement au procede de 1 1 art 
anterieur dans lequel il est necessaire de maintenir en permanence 

20 une traction sur le cSble 116 qui commande la -fermeture de la 
pince afin de serrer I'outil. 

En outre, comme on peut le remarquer sur la figure 3, le 
porte-a-faux de I'outil 60 par rapport a I'axe d'articulation 102 
du poignet de manipulateur est diminue. En consequence, les 

25 efforts par rapport a cet axe sont eux-aussi diminues. 
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REVINDICATIONS 

1. Porte-outil caracte>ise en ce qu'il comporte : 

- un corps porte-outil (8), destine a 6tre adapte sur un appareil 
de manipulation tel qu'un bras (80) de telemanipulateur, ledit 

5 corps de porte-outil (8) comportant un orifice cylindrique (16) 

pour I' introduction d'une queue de prehension (52) d'un embout 
(4) solidaire d'un outil, et un alesage (14), coaxial a cet 
orifice (16) et de plus grand diamfetre, au moins une rainure 
longitudinale (18) etant pr£vue dans ledit orifice cylindrique 

10 (16) d' introduction de la queue de prehension (52) pour le 

passage d'un ergot de verrouillage (54) faisant partie de la 
queue de prehension (52), et un piston de verrouillage (28) 
monte coulissant dans I'alesage (14) de plus grand diametre, un 
moyen elastique (34) sollicitant ledit piston de verrouillage 

15 vers ledit orifice (16) d'introduction de la queue de 

prehension, ce piston (28) comportant un alesage interne (28a) 
pour recevoir la queue de prehension (52) et au moins une gorge 
de verrouillage (32) decalee angulairement par rapport a la 
rainure (18) pour recevoir ledit ergot de verrouillage (54), 

20 - des moyens (24, 40) pour bloquer en rotation le piston (28) par 
rapport au corps (8) du porte-outil, 

- un moyen (36, 72) pour deplacer le piston de verrouillage a 
I'encontre des moyens elastiques. 

2. Porte-outil selon la revendication 1, caracterise en 
25 ce qu'il est adapte sur I'appareil de manipulation par 

I'intermediaire d'un raccord d'un appareil (104) tel qu'un 
telemanipulateur monte sur ledit bras de telemanipulateur (80) et 
par I'intermediaire d'un raccord de porte-outil (108) solidaire du 
corps de porte-outil (8), le raccord d'appareil (104) etant 
30 embofte coaxialement dans le raccord de porte-outil (108), le 
raccord d'appareil (104) comportant un corps (126) et un axe 
mobile (118) monte coulissant dans ce corps (126) tout en etant 
immobilise en rotation par rapport a ce corps, la jonction entre 
le corps (8) du raccord de porte-outil et le corps du raccord 
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d'apparei I (104) et cntre le piston (28) du raccord de porte-outil 
et I'axe mobile (118) du raccord d'apparei I (104) etant realisee 
par un systeme de verroui Uage a baionnette (122, 124) qui permet 
d'effectuer la connexion et/ou la deconnexion a distance du 
raccord de porte-outil et du raccord d'apparei I par pouss^e axiale 
du raccord d'apparei I (104) sur le raccord de porte-outil (108) 
puis par rotation du raccord d'apparei I autour de son axe, des 
pieds (130) manages radialement sur le corps du raccord d'appareil 
venant alors s'engager dans des baionnettes (134) du raccord de 
porte-outil et 4tant automat iquement verroui lie's dans celles-ci au 
moyen d'une bague (112) monte> coulissante sur le raccord de 
porte-outil (108). 

3. Porte-outil selon la revendication 2, caracte>ise en 
ce qu'il comporte un $l4ment d'arrlt ou de but6e (e) qui interdit 
a la bague de verroui Uage (110) du raccord 6tanche (106) de 
coulisser jusqu'a la position de de' verroui Uage du raccord de 
porte-outi I. 

4. Porte-outil selon la revendication 3, caracterise en 
ce que I'element d'arrSt ou de butSe est constitue par un element 
•formant entretoise (e) dispose entre le corps (8) du raccord de 
porte-outil et la bague coulissante (112) de verrouillage de ce 
raccord, la longueur de l'6l£ment -formant entretoise (e) etant 
telle que la bague coulissante (112) de raccord de porte-outil ne 
peut ftre deplace'e axialement dans la direction de I'outil d'une 
quantite telle qu'elle permette aux pieds du raccord Stanche de 
sortir des rainures de verrouillage de la bague coulissante de 
verrouillage. 

5. Porte-outil selon I'une quelconque des revendi cations 
1 a 4, caracte>is£ en ce que les moyens pour arrSter en rotation 
le piston de verrouillage (28) par rapport au corps de porte-outil 
(8) sont constitu^s par au moins une goupille (24) disposed 
axialement dans le corps de porte-outil (8) et penetrant dans une 
rainure longitudinale (40) pr6vue dans le piston de verrouillage 
(28). 

6. Outi I pour un porte-outil selon I'une quelconque des 
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revendi cations 1 a 5, caracterise en ce qu'il comporte : 

- une queue de prehension (52) solidaire d'un outil, 

- au moins un ergot radial (54) -fixe sur cette queue de 
prehension (52), 

- une surface de butee (56) destinee a «tre engagee dans un 
rStelier (64), pour arreter en translation ladite queue de 
prehension (52). 
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